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ST 00.01 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt
zwigzanych z wytyczeniem trasy wodociggu, komory wodomierzowej, odwodnienia komory oraz
wylotu brzegowego, punktoéw wysokosciowych; zdjecia warstwy humusu; rozebrania drég, i innych
konstrukgji.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i do umowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot wymienionych ponizej:
1.3.1 Roboty pomiarowe i geodezyjne
» wytyczenie w terenie przebiegu wodociggu oraz lokalizacji komory wodomierzowej
 wytyczenie punktow gtéwnych osi trasy wodociggu i punktow wysokosciowych

 sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy
wodociggu i punktow wysokosciowych,

» wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot oraz wyznaczenie do-
datkowych reperéw roboczych,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

« zabezpieczenie punktdw geodezyjnych w trwaly sposdb, ochrona ich przed zniszcze-
niem oraz oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

+ wykonywanie geodezyjnych pomiardw biezgcych w miare postepu robot.
» wytyczenie w terenie przebiegu trasy kanalizacji deszczowej (odwodnienie komory)
+ wytyczenie punktow gtéwnych osi trasy kanalizacji i punktow wysokosciowych

 sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy
kanalizacji i punktow wysokosciowych,

« wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot oraz wyznaczenie do-
datkowych reperéw roboczych,

e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

+ zabezpieczenie punktow geodezyjnych w trwaly sposdb, ochrona ich przed zniszcze-
niem oraz oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

« wykonywanie geodezyjnych pomiaréw biezgcych w miare postepu robot.

> wykonanie pomiardw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtdwnych odcinkdw kanalizacji w
wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja

inwentaryzacja elementéw naziemnych po wykonaniu prac
wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne

transport materiatow

YV V VYV V

dokumentacje fotograficzng istniejgcych obiektdw w terenie

2.




Specyfikacja techniczna dla wykonania i odbioruataiibitych inwestygj
,Budowa sieci wodogigowej wraz z komgrwodomierzow na parceli nr 3727/1 w Wilkowicach przy diwieckiej”
ST 00.01 Roboty przygotowawcze

1.3.2 Roboty rozbiorkowe
+ dokumentacja fotograficzng istniejgcych warunkow

* prace pomiarowe

« oznakowanie robot

» wybor miejsc wywiezienia materiatéw z rozbidrki

« uzyskaniem zgody na sktadowanie materiatow w wybranym miejscu
« Zabezpieczenie miejsc prowadzonych robot

« rozbiorka nawierzchni drog, kraweznikdw, chodnikdw, wijazddéw ulicznych i innych
konstrukgcji

 segregacja materiatow z rozbidrki na materiaty odpadowe, materiaty do recyklingu i na-
dajace sie do powtornego wykorzystania bez przerdbki oraz ich wywdz

« uporzgdkowanie miejsc prowadzenia robot

1.3.3 Usuniecie darniny oraz humusu
> usuniecie i wywdz darniny oraz warstwy humusu

» dokumentacja fotograficzna warunkow istniejgcych

» zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem lub skfadowaniem jej w regularnych
pryzmach w okreslonym miejscu

« zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz wykopu lub odwiezieniem na
odkiad w okreslone miejsce

« zabezpieczenie skladowanej darniny i humusu przed zanieczyszczeniem i nadmiernym
wptywem warunkdw atmosferycznych

» uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot

1.4 Ogolne wymagania robot
Ogdlne wymagania dot. robot podano w specyfikacji technicznej ogdlnej ST.00.00.

1.5 Okreslenia podstawowe
Punkty gtowne trasy. Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe, poczatkowy punkt trasy,
koricowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia podstawowe. S3 zgodne z obowigzujgcymi oraz z odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne”. Sg one takze
zgodne z pozostatymi okresleniami i definiciami zamieszczonymi w specyfikacjach technicznych w
ramach niniejszego opracowania.

2. MATERIALY
Materiaty musza spetnia¢ wymogi opisane w specyfikacji technicznej ogdinej ST.00.00

2.1. Rodzaje materiatow

2.1.1. Roboty pomiarowe

W celu utrwalenia punktow gtdwnych trasy wytyczanych geodezyjnie nalezy stosowac pale drewniane
z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5m. Pale
drewniane musza by¢ umieszczane poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania
trasy. Powinny miec¢ $rednice od 0,15 do 0,20m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji innych
punktow nalezy stosowaé paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08m i dlugosci okoto

3.
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0,3m. Natomiast dla punktow utrwalanych w nawierzchni nalezy stosowac bolce stalowe Srednicy
5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05m.

2.1.2. Roboty rozbiorkowe

Materiaty pochodzace z rozbiérki mogg zosta¢ ponownie wykorzystane do Robdt odtworzeniowych,
jezeli wyrazi na to zgode Zamawiajgcy. Miejsce ich wykorzystania nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym.

3. SPRZET
Sprzet musi spetnia¢ wymogi opisane w specyfikacji technicznej ogdlnej ST.00.00.

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowa¢ wymieniony ponizej sprzet:
»  tyczki, taty, tasmy stalowe i szpilki
= tachimetry elektroniczne, lustra dalmiercze
= niwelatory automatyczne samopoziomujace,

*  sprzet komputerowy oraz oprogramowanie licencyjne

Sprzet zastosowany do robot geodezyjnych musi posiada¢ Swiadectwo legalizacji oraz powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

3.2. Sprzet do usuwania warstwy humusu i warstwy glebowej gruntéw ornych
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy zastosowac sprzet wymieniony
ponizej:
= sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych (fopaty, szpadle, itp.) - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym jest niemozliwe,
= rowniarki, spycharki, koparki

* samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtosc.

3.3. Sprzet do roboét rozbidrkowych

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég i innych elementéw konstrukcyjnych
moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Zamawiajacego, tj.:

» spycharki, tadowarki, koparki,
samochody ciezarowe skrzyniowe i samowyladowcze
mioty pneumatyczne,

frezarka do asfaltu,

YV V V V

pita do asfaltu.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogdine"
ST.00.00.

4.1, Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ srodkami transportu dostosowanymi do ich
przewozu oraz posiadajgce stosowne atesty. Nalezy uwzgledni¢ wymiary sprzetu, jego ciezar oraz
mozliwos¢ jego odpowiedniego zamocowania i roztadunku.

A
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Sprzet pomiarowy, laboratoryjny nalezy przewozi¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w instrukcjach
obstugi przewozonych sprzetdéw oraz z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci, aby go nie uszkodzic.
Sprzet dla prowadzonych robdt powinien by¢ przewozony z odpowiednim zabezpieczeniem. Powyzsze
zasady nalezy zachowac przy zatadunku i wytadunku sprzetu. Nie nalezy dopusci¢ do przesuwania sie
samoczynnego sprzetu podczas jego transportu oraz nie wolno dopuszcza¢ do wstrzgséw podczas
jego transportu.

4.2, Transport darniny i humusu

Darnine i humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek, spycharek lub przewozic
transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych oraz
przeznaczenia darniny i humusu.

W celu wywozu gruntu nalezy stosowa¢ samochody samowytadowcze o nacisku na o$ do 8 ton.

Grunt oraz inne materialy sypkie nalezy przed przewiezieniem zabezpieczy¢ przed rozsypaniem,
rozpyleniem, zanieczyszczeniem Srodowiska. Nalezy go takze zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem i
nadmiernym zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi kruszywami.

WyZej wymienione zasady nalezy takze przestrzega¢ podczas zatadunku i wytadunku.

4.3. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki nalezy przewozi¢ Srodkami transportu przystosowanymi i posiadajgcymi
odpowiednie atesty do przewozu stosownych materiatdw, np.: nalezy stosowa¢ samochody ciezarowe
skrzyniowe i samowytadowcze.

Nie nalezy dopusci¢ do przesuwania sie samoczynnego materiatow z rozbidrki podczas ich transportu
oraz nie wolno dopuszczac do ich wypadniecia.

Materiat pochodzacy z rozbidrki powinien by¢ odpowiednio posegregowany, a cato$¢ tadunku powinna
by¢ zakryta siatkg ochronna.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne" ST.00.00.

5.1 Organizacja robot

Roboty w obrebie istniejgcych ulic (Zywieckiej) nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu na czas budowy. W trakcie prowadzenia robdt drogi, objazdy, itp. bedg oznakowa-
ne zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji robot.

Zasadniczo zaklada sie prowadzenie robo6t poszczegdlnymi odcinkami pomiedzy zatamaniami trasy dla
wodociggu oraz pomiedzy studzienkami dla odwodnienia komory wodomierzowej.

Dla robot prowadzonych w pasie drogowym w celu ograniczenia utrudnien w ruchu drogowym
sugeruje sie nastepujacy sposéb prowadzenia robdt:
« w ulicach o szerokosci pozwalajgcej na wydzielenie pasa ruchu na czas prowadzenia robot:
- dla wykonawstwa zajeta bedzie jedna potowa drogi, a ruch odbywac sie bedzie druga potowa
- pierwszenstwo przejazdu na tych odcinkach obowigzywac bedzie zgodnie z warunkami ruchu.
- na biezgco nalezy aktualizowac oznakowanie i zabezpieczenie robét
- na dojazdach do posesji na czas prowadzenia robot zaktadac przenosne mostki przejazdowe
- w miejscach skrzyzowan projektowanych przewoddw z dojéciami do budynkow mieszkalnych
lub chodnikami przewiduje sie, na czas prowadzenia robdt, utozenie ktadek dla pieszych.
- Ktadki powinny mie¢ szeroko$¢ minimum 0,80 m (przy ruchu jednokierunkowym) oraz by¢
wyposazone w barierki ochronne o wysokosci 1,10 m oraz spetnia¢ pozostate wymagania
B. H. P.
- Przejscia powinny by¢ dobrze oswietlone w nocy.
- na zwezonych odcinkach ulic zapewni¢ pas dla ruchu pojazdéw o szer. min 2,75 m
e w ulicach nie pozwalajacych na wydzielenie pasa ruchu i na dojazdach do posesiji:
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-z catkowitym wstrzymaniem ruchu drogowego na czas robot z odpowiednim zabezpieczeniem,
oznakowaniem i oznakowanie drég objazdowych.

- zastosowac nalezy, o ile bedzie to konieczne, przenosne mostki i kladki szczegdlnie dla ruchu
pieszych.

- w trakcie prowadzenia robdt w pasie drogowym bedg one oznakowane zgodnie
z zatwierdzonym projektem organizacji robot.

5.2. Ogolne zasady wykonywania robot przygotowawczych

Wykonawca przed przystgpieniem do robot na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze dokumentacje fotograficzng obiektow istniejgcych w pasie robdt. Do dokumentacii
fotograficznej dotaczy krétki opis techniczny z adresem obiektu oraz ze szczegdtowym uwzglednieniem
istniejgcych uszkodzen i pekniec.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

5.3.1. Warunki techniczne wykonania robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami G.U.G. i K. przez osoby po-
siadajgce odpowiednie uprawnienia oraz kwalifikacje.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera (Inspektora Nadzoru) Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne dla szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zabezpieczy¢ w terenie punkty gtéwne obiektdw budowlanych oraz
repery robocze dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji. Powinien on dostarczy¢é Inzynierowi
(Inspektorowi  Nadzoru) dostarczy¢ szkic wytyczenia i  wykaz punktow  wysokosciowych.
Przejecie tych punktdw powinno by¢ dokonane w obecnosci przedstawiciela Zamawiajgcego. Wykonawca
powinien poinformowaC Zamawiajgcego o wszelkich bledach wykrytych w  trakcie wytyczeniu
punktow gtdwnych trasy i reperdw roboczych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktdw pomiarowych oraz ich oznaczen w trakcie
trwania robdt. W przypadku zniszczenia znakdw pomiarowych, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Pozostate prace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji robdt nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych

Wytyczenie trasy kanalizacji deszczowej nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy
wykorzystaniu sieci poligonizagji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej oraz w oparciu o informacje przekaza-
ne przez Zamawiajgcego. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3cm
w stosunku do projektowanych. Rzedne punktdw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1-go cm
w stosunku do rzednych projektowanych.

5.3.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Repery robocze nalezy wykonac dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji. Repery robocze powinny
by¢ wyposazone w oznaczenia zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreSlenie nazwy reperu oraz jego
rzednej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na istniejgcych, stabilnych budowlach.
Rzedne reperow roboczych nalezy okreSla¢ dokitadnoscig, aby $redni btad niwelacji po wyrdwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, z zastosowaniem niwelacji podwdjnej w nawigzaniu do reperéw panstwowych

5.4. Dokumentacja odbiorowa

Wykonawca zobowigzany jest opracowaé i przedtozy¢é Zamawiajgcemu dokumentacje odbiorowg
przedstawiajgcg wszystkie obiekty z zaznaczeniem lokalizacji, wymiardw i detali wykonanych robdt. Dokumen-
tacja musi by¢ przygotowana zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami w Polsce prawa oraz musi byc
zgodna z wymogami zawartymi w Warunkach Ogdlnych Specyfikacji Technicznych ST-00.00

Wraz z mapa z inwentaryzacji nalezy dostarczy¢ kopie szkicu polowego, tabelaryczne zestawienie wykonanych
przewoddw kanalizacyjnych. Cato$¢ geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej podlega weryfikacji przez
stuzby geodezyjne, przed zgtoszeniem gotowosci do odbioru korcowego.
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Zamawiajgcy powinien mie¢ 10 dni roboczych na sprawdzenie dostarczonych materiatow.

5.5.Wykonanie roboét rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy elementow wymienionych w niniejszej
specyfikacji, w dokumentacji projektowej lub wskazanymi przez Zamawiajacego.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w specyfikacjach
technicznych lub przez Inzyniera (Inspektora nadzoru). Elementy mozliwe do powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane i skladowane bez powodowania zbednych uszkodzen.
Elementy i materialy, ktdre zgodnie z specyfikacjg techniczng stajg sie wiasnoscig Wykonawcy
powinny by¢ usuniete z terenu budowy, np. zutylizowane. Doty powstate po rozbidrce elementow
drog, itp. znajdujgce sie w poblizu miejsc gdzie zgodnie z Dokumentacjg projektowg bedg wykonane
wykopy dla kanalizacji powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone, a w szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow pod projektowany wodocigg, komore
wodomierzowa, odwodnienie komory nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreSlonymi w uzgodnieniach z zarzadcami
drog. Wykonawca w cenie powinien uwzglednic optaty za sktadowanie materiatéw z rozbidrki.

5.5.1. Roboty w pasie drogowym

1. Jesli roboty prowadzone sa w pasie drogowym to nalezy usungé warstwy nawierzchni
z obszaru robdt. Nawierzchnie asfaltowe nalezy cig¢ pitg i usuwac zgodnie z aktualnymi
przepisami o ochronie Srodowiska naturalnego. Technologia usuniecia nawierzchni musi spet-
nia¢ nastepujgce warunki:

e zapewnienie zdjecia wszystkich warstw rozbieranej nawierzchni,

+ nie powodowaC uszkodzen jakichkolwiek elementdw pobocza Ilub jezdni
nie podlegajgcych rozbidrce,

+ nie powodowa uszkodzenia przebiegajgcego w pasie robot, istniejgcego uzbrojenia
terenu.

2. Nawierzchnie z ptyt chodnikowych, kostki betonowej oraz nawierzchnie wykonane przez
mieszkancow tzw. ,Systemem gospodarczym” nalezy rozebraé na catej szerokosci
i zabezpieczy¢ przed zniszczeniem. Elementy nienadajace sie do ponownego uzycia nalezy
zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

3. W przypadku koniecznosci rozebrania elementdw ogrodzen nalezy je zabezpieczy¢ w celu re-
konstrukcji, a elementy nienadajgce sie do ponownego uzycia nalezy wywiez¢ na sktadowisko
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

4. W miejscach, gdzie roboty prowadzone bedg w terenach zielonych, wéwczas nalezy usunac
warstwe darniny i humusu z powierzchni catego pasa robdt ziemnych. Darnine humus nalezy
sktadowa¢ w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym. Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta
z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy rekultywacji, umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikow po zakonczeniu robot budowlano-montazowych.

5.6. Drogi montazowe.

Drogi montazowe nalezy wykonac z elementéw prefabrykowanych o szerokosci 3,0 m na podsypce
piaskowej.

5.7. Humus oraz warstwy glebowe gruntow ornych

Usuwanie warstw humusu oraz warstw glebowych gruntéw ornych nalezy prowadzi¢ w sposéb nie
powodujacy ich zanieczyszczenia. Humus i warstwg glebowa gruntéw ornych gromadzi¢ w miejscach
wydzielonych celem ich ponownego uzycia po wykonaniu robot zasadniczych. W przypadku zanie-
czyszczenia humusu lub warstw glebowych gruntéw ornych Wykonawca dostarczy na wiasny koszt
humus lub glebe o parametrach nie gorszych niz zanieczyszczona z poza terenu budowy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania
ogolne" ST.00.00.

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogodlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji
i Kartografii oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3. niniejszej specyfikacji.

6.2 Kontrola jakosci usuwania Humus oraz warstwy glebowe gruntéow ornych

Kontrola jakosci robdt polega na ocenie zgodnosci robot z wymaganiami specyfikacji technicznej i czy
nie doszto do zanieczyszczenia warstw.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdine"
ST.00.00 .

Roboty objete niniejsza specyfikacja beda rozliczane w ramach robdt podstawowych w 1 m dtugosci
wodociggu, 1 kpl wykonanej studni wodomierzowej, 1 m dtugosci kanalizacji, 1 kpl posadowionej
studni; 1 kpl wykonanego wylotu, 1 m? odtwarzanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt i podstaw ptatnosci podano w specyfikacji technicznej
~Wymagania ogdlne" ST.00.00.

Odbidr robdt zwigzanych z przygotowaniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikow pomiardéw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej Wykonawca przedktada do
zatwierdzenia Zamawiajgcemu.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace podstaw ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogol-
ne” ST.00.00. Roboty objete niniejsza specyfikacja beda rozliczane zgodnie z umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Czesc przepisdw podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne" ST.00.00.
[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

[2] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

[3] Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtdwny Urzad Geodezji i Kartografii 1978.

[4] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, Gitowny Urzad Geodezji
i Kartografii. 1983.

[5] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii 1979,

[6] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtdwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
[7]1 Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
[8] PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

[9] PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.
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[10] PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia.
[11] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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